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AAAACCCC111110101010~~~~220220220220V DemoV DemoV DemoV Demo Board Board Board Board    
    ● AC110AC110AC110AC110~~~~220220220220VVVV 公公公公板接法並注意事項板接法並注意事項板接法並注意事項板接法並注意事項：：：：    

一、請先將電源供應器調整至低電壓。 

二、將馬達三向與 Demo Board MA、MB、MC 三向連接(如果接錯應該為反轉，請將其中兩向

交換)。 

三、有 Hall Sensor 的馬達 Sensor 接線要注意順序，Demo Board 的接線順序為+5V、GND、

HA、HB、HC(如附圖)。 

四、將電源供應器與 Demo Board 的 VCC and GND 連接(小心不要接錯)，然後上電操作即可。 

五、低壓測試完成後(馬達應該可以轉動)，確認接線是否正確，再調整至高電壓做測試。 

六、將 VR 旋鈕向左旋至最底(為啟動位置) ，然後再接電源啟動。 

七、請注意小心短路，公板附近應該保持淨空。 

 

                

 

 

ALARMALARMALARMALARM    

VR VR VR VR 調速調速調速調速    Hall SensorHall SensorHall SensorHall Sensor：：：：+5V+5V+5V+5V、、、、GNDGNDGNDGND、、、、HAHAHAHA、、、、HBHBHBHB、、、、HCHCHCHC（（（（由上而下由上而下由上而下由上而下））））    FG FG FG FG 輸出輸出輸出輸出：：：：FGFGFGFG、、、、GNDGNDGNDGND（（（（由上而下由上而下由上而下由上而下））））    

PSBPSBPSBPSB 設定板接口設定板接口設定板接口設定板接口：：：：    

＋＋＋＋ 5V 5V 5V 5V、、、、GNDGNDGNDGND、、、、

SignalSignalSignalSignal((((由上而下由上而下由上而下由上而下))))    MAMAMAMA    

MBMBMBMB    

MCMCMCMC    

正正正正////反轉反轉反轉反轉    

I/O EnableI/O EnableI/O EnableI/O Enable    

ACACACAC 負極負極負極負極    ACACACAC 正極正極正極正極    Power ModulePower ModulePower ModulePower Module    EX PWMEX PWMEX PWMEX PWM：：：：EX PWMEX PWMEX PWMEX PWM、、、、GNDGNDGNDGND（（（（由上而下由上而下由上而下由上而下））））    


